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Rovid tartalmi osszefoglalok

Altalanos szekcié I.

Rakossy Botond — Romaniai Geodétak Kamaraja
Romanidban 2025-ben kezdddott meg a Geodétak Kamarajanak szervezése. Az el6adasban
bemutatasra keriil a jogszabalyi hattér, a szervezés koriilményei és a szervezeti strukttra.

Turak Bence, Rozsa Szabolcs: GNSS-variometria alkalmazasa hosszi tava
szerkezetmonitoring soran

A szeizmologiai alkalmazasokban mar elterjedt a GINSS-észlelések variometrikus feldolgozasa. A
modszer elénye, hogy a GNSS-vevék észlelései onalldan, bazis és mas GNSS-haldzat nélkiil
feldolgozhatdk, akar valos id6ben is. A kutatas célja a GNSS-variometria alkalmazhat6saganak
vizsgélata a Nemzeti Osszetartozas Hidjan, valos koérnyezetben. A hidszerkezetre telepitett GNSS-
vevok észleléseibdl feldolgozott idGsorok segitségével a szerkezet dinamikus valaszat elemeztiik
kozlekedési terhelések és kornyezeti hatasok esetén. Az eredményeket mas mérési technikakkal
vetettiik dssze. Az elGzetes tapasztalatok igazoljak, hogy a GNSS-variometria hatékony eszkoz lehet
a mérnoki szerkezetek valés idejli monitoringjaban.

Molnar Sebestyén: Mérniokgeodéziai tapasztalatok Norvégiabol

Egy a norvég szabalyozast és mérnokgeodéziai gyakorlatot érintd altalanos ismertet6t kdvetden az
Uj osléi metrovonal Fornebu végallomasanak kivitelezésével kapcsolatos kihivasokat és
tapasztalatokat mutatnam be. Ez a megbizas jelenleg Norvégiaban kivitelezési fazisban 1évd
szerkezetépitési projektek kozt a legnagyobb volumenti.

Molnar Balint: Pontfelhok kiértékelése a foldmérdi gyakorlatban

A foldmér6k manapsag napi bazison hasznalnak pontfelh6ket, azonban mind a kollégak mind a
megrendel6k tuddsa a témaban gyakran feliiletes. A foldméréi gyakorlatban a vektoros
kiértékeléssel eldallitott térképi miivek a leggyakoribbak. Ezek hatékony el6allitasahoz kivanunk
segitséget nytjtani az idei FAP segédlettel, mely kitért a pontfelh6k készitéséhez hasznalt eszk6zok
altalanos bemutatasara, a pontfelh6k mérésére, el6- és utéfeldolgozasukra, a jellemz6 hibakra, a
kiértékelési megoldasokra, szoftverekre, és még sok minden maésra is. Ugy allitottuk 6ssze az
anyagot, hogy a foldmérd kollégak az elolvasasa utan sokkal stabilabb alaptudas birtokaban
vaghassanak be az eszk6zok beszerzésébe, kommunikalhassanak iigyfeleikkel, segithessék Gket a
pontfelhdbdl elballitott termékek megértésében, és szamukra is koénnyebb legyen pontfelh6k
hasznalata és a kiértékelések elvégzése.

Diplomadij szekcio

Janurik Zalan: GeoComPy és Instrumentman: Python konyvtar fejlesztése robot
méroallomasok vezérlésére GeoCOM protokollon keresztiil

A Leica GeoCOM protokoll lehet6vé teszi a tiamogatott robot mérdallomasok vezérlését, és ezaltal
egyedi segéd programok fejlesztését. Ugyan a technolégia szamos kutatdsban és komplex egyedi
monitoring rendszer fejlesztésében felhasznalasra keriil, ezek rend szerint a miiszerek altal
tamogatott parancsoknak csak toredékét implementaljak. El6addsomban a fejlesztés alatt allé
GeoComPy konyvtarat és egy felhasznalasi lehetGséget, egy egyedi panoramafot6z6 programon
keresztiil mutatom be.
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Borocz Balazs: Magyarorszagi méhlegeldk teriileti elhelyezkedésének becslése SENTiNEL-2
miihold felvételek alapjan
A tagozat diplomadij palyazatan dijnyertes palyazat bemutatasa

Rampton-Krammer Adrienn: Kézmiikutatas — foldalatti kézmiivek utélagos térképezése
A tagozat diplomadij palyazatan dijnyertes palyazat bemutatasa.

Altalanos szekcié I1.

Vinké Akos: A vasiiti ivszabalyozas hazai (MAV) gyakorlatanak kihivasai és korlatai

A vasuti vagany szabalyozasa soran ivkiigazitd eljarasok és iv ujrakit(iz6 modszerek allnak
rendelkezésre. Azt az alapvet6 igényt azonban, hogy az eltorzult iv a szabalyozas utan az eredeti
helyére keriiljon vissza, csak iv djrakitiz6 modszerekkel lehet maradéktalanul teljesiteni. Jelenleg
azonban a fix-pontos modszer Magyarorszagon nem hasznalhatd, mert a vasuiti palyak mentén
megsziintették a telepitett és bemért fix-pontokat. Ez igen sajnalatos, mivel a fixpontokat 6sszekotd
“hosszi” htirokrol optikai uton barmikor bemérhetd lenne a palya tengelye, igy szabalyozas esetén
mindig biztosithat6 lenne, hogy mind a szabalyozott iv, mind az ivek k6zotti egyenes a terv szerinti
helyére visszakertilhessen.

Az eltorzult vaganygeometria felvétele jelenleg szintezéssel és kézi hurméréssel torténik. Az
iranyszabalyozasokhoz sziikséges eltolasi értékeket ivkalkulaciés program segitségével szamitjak
ki. A MAV-nal alkalmazott eljarassal az eltorzult ivek geometridja ugyan jelent6sen javithatd, de
semmi sem biztositja azt, hogy a kiigazitott vasuti palya teljesen visszakeriiljon a szabalyos
geometriai helyére. A palya alakjanak geometriai torzulasa miatt az ivek az eredeti helyiikrél a
torzulas mértékétsl fiiggden tobbé-kevésbé més helyre keriilnek, a korivsugarak, ivhosszak, AE,
AV ... stb. pontok helyei megvéltozhatnak, s nem egyszer egy folytonos kosariv-halmaz ill. eltorzult
atmenetiiv-halmaz lesz a végeredmény.

Az el6adas soran bemutatésra keriilnek a MAV Zrt.-nél és a nemzetkozi gyakorlatban széles korben
alkalmazott relativ és abszolit vaganygeometriai mérési modszerek, kiilonds tekintettel a
vaganyszabalyozas sordn felhasznalando eltolasértékek meghatarozasara. Kiemelésre keriilnek a
gépi vaganymeérés soran alkalmazott helyazonositasi megoldasok.

Stenzel Sandor: A parajdi sobanya monitoring rendszere

A kozelmult egyik nagy horderejii és hirértékii eseménye a parajdi sébanya katasztr6faja volt. Az
els6sorban banyamiivelésbdl és turizmusbdl é16 erdélyi kisvarost megrazta a varatlan esemény. A
karmentéssel parhuzamosan azonnal megfogalmazddott egy korszerti automatikus
monitoringrendszer kiépitésének igénye. A TunnelTech Kft. Geodéziai Osztalya gyakorlatilag az ezt
kovet6 24 o6raban mar meg is kezdte a Robot mérdallomas alapu rendszer helyszini telepitését.

Az el6adas ezt az jelenleg is 7/24 miikdd6 technolégiat és ilizemeltetését mutatja be.

Szilagyi Laszlé Banyatérképek szerkesztése mesterséges intelligencia tamogatasaval
Kiilszini banya, banya miivelésének valtozasa soran készitend6 munkarészek a kiilénb6z6 hatosagi
engedélyek beszerzések céljabol készitendd térképek bemutatasa.

Mercsek Péter Hatarvonalak és atfedések a lézerszkennelésben: SLLAM, statikus és mobil
megoldasok

Az el6adas a 1ézerszkenner technolégiak (SLAM, TLS, MLS) kozotti hatarvonalakat és atfedéseket
vizsgalja. Bemutatja, melyik médszer milyen kérnyezetben alkalmazhat6 eredményesen, és hogyan
egészitik ki egymast a kiilonb6z6 megoldasok a téradatgyijtésben.
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Poszter szekcio

Kriston Roland: 3D lézerszkennelés alkalmazasa GSM tornyok statikai vizsgalataban -
Szerkezeti elmozdulasok térbeli analizise tavkoézlési tornyokon Riegl lézerszkennerrel végzett
felmérés alapjan

A nagy magassagu tavkozlési tornyok szerkezeti viselkedésének pontos vizsgalata komoly kihivas a
hagyomanyos mérési modszerekkel. A 3D l1ézerszkennelés lehetdséget ad a szerkezetek
érintésmentes, nagy pontossagui és teljes kordi térbeli modellezésére. Az igy nyert pontfelhdk
segitségével kimutathat6k a torony elmozdulasai, csavarodasai és a feszité elemek viselkedésének
valtozasai kiilonb6z6 kornyezeti hatasok mellett. A feldolgozas korszerii szoftveres eszkozokkel
torténik, amelyek tamogatjak a geometriai eltérések kvantitativ elemzését. Az eredmények
hozzajarulnak a szerkezeti biztonsag és a karbantartas hatékonyabb értékeléséhez, és mas magas
épitmények vizsgalataban is alkalmazhatok.

Takacs Bence: Kézutak geodéziai el6irasa és geometriai kovetelményei cimii Utiigyi Miiszaki
El6iras (UME) megujitasa

2025. julius 1-ét6l hatalyos a Kdzutak geodéziai elGirasa és geometriai kovetelményei cimii UME {j
valtozata, amely az el6z6 valtozathoz képest kiterjeszti a pontfelh6t alkot6 technikak alkalmazasat,
taglalja a pontfelh6t alkot6 technikdk, valamint a gépvezérlés alkalmazasanak szabdlyait is. Az 1j
UME kibdgviilt a vizépitési létesitmények geometriai kovetelményeivel, szabalyozasra keriiltek a
kisvolumeni munkak geometriai kovetelményei is. A poszter a korabbi valtozathoz képesti

Ujdonsagokat, valtozasokat gyakorlati példakon keresztiil mutatja be.

Hrutka Bence Péter: A geodézia szerepe autoném terepi jarmii itvonaltervezésében

Autonom jarmiivek val6ds idejii irdnyitasa egyrészt technoldgiai kihivas a megfeleld szenzorrendszer
kialakitasa, masrészt informatikai kihivas a valos ideji észlelések feldolgozasa és a dontési
folyamat automatizalasa szempontjabol. A Kooperativ Techonol6gidk Nemzeti Labor keretein beliil
autoném eszk6zok navigaciéjaval kapcsolatos vizsgalatokat végziink. Jelen el6adasban a térképezés
és terepjarhatosag témanak eddigi fébb eredményeit mutatjuk be: - az autoném jarmi tesztek
szamara két tesztteriiletet (ZalaZONE, Godoll6) alakitottunk ki, ezek felmérését elvégeztiik dron
fotogrammetriaval, ebbél 3D pontfelh6t kaptunk; - a terepjarhatésag modellezésére algoritmust
fejlesztettiink, amellyel a terepi attribitumokbdl levezetett koltségtérkép alapjan hatarozzuk meg az
optimalis ttvonalat.

Siki Zoltan: Idosorok feldolgozasa mély tanulassal

Az autoném kornyezetekben a szenzortechnolégia gyors fejlédése hatalmas mennyiségii id6soros
adat generalasidhoz vezetett, ami sziikségessé tette az automatizalt modszerek fejlesztését a
hatékony feldolgozas érdekében. A mesterséges intelligencia (MI) jelentds fejlodésével, kiilondsen a
beszéd, a természetes nyelvi feldolgozas és a generativ MI terén, iij mély tanulasi technikak jelentek
meg az idésoros adatok kezelésére és elGrejelzésére.

Azonban az ezekben a rendszerekben gyakran hasznalt alacsony koltségli szenzorok gyakran zajos
adatokat allitanak eld, ami tovabbi kihivasokat jelent az elemzés soran. Ez a poszter a specialis
mesterséges neuralis halozatok, koztiik az egydimenzios konvolicios neuralis halézatok (CNN), a
hosszu rovid tdvd memoridji (LSTM) halézatok, a rekurrens neurdlis hal6zatok (RNN) és a
kapuzott rekurrens egységek (GRU) integracidjat vizsgalja mind az egyvaltozos, mind a
tobbvaltozos id6soros elemzéshez. Az adatfeldolgozasban a Python dominans programozasi
nyelvvé valt, amelyet a nyilt forraskodu konyvtarak, példaul a Keras, a TensorFlow, a PyTorch és a
Scikit-Learn robusztus dkoszisztémaja tamogat. Ezek az eszkd6zok komplex alkalmazasokat tesznek
lehetdvé, beleértve a gorbeillesztést, a regressziot, az osztalyozast, az elorejelzést, a szegmentalast,

-4 -



MMK GEODEZIAI ES GEOINFORMATIKAI TAGOZAT

a klaszterezést és az anomaliadetektalast. Ez a poszter kiemeli a Python és a Keras képességeit az
id6soros adatok feldolgozasaban, és bemutatja azok hatékonysagat kiilonféle gyakorlati példakon
keresztiil.



