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Tavvezérlés?




Mikor kell tavvezérlés?

- Nem minden feladatot lehet fedélzeti programokkal megoldani
 Elsosorban klasszikus terepi munkara vannak tervezve
* Felmérés
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Vezérlo rendszerek

- GSI Online
+ Kiils6 szamitogéprol vezérlés
* Eredetileg WILD miiszerekhez
* GSl-re épit

Mar nem tamogatott

- GeoCOM
+ Szintén kiilso szamitogéprol vezérlés
« Tobb féle kapcsolédasi mod

« GSI-nél altaldnosabb interfész
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GeoComPy

- Mi is ez?
* Python programkonyvtar GeoCOM vezérlésre -

© Koztes réteg egy mérdprogram és egy miszer kozott

* Nyilt forraskodn, szabadon felhasznalhaté
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Arra jo, hogy ehelyett...

import math
from serial import Serial

X0 = 100
y0 = 100
z0 = 100

dist2d = math.sqrt(x0%x2 + y0*x%x2)

dist = math.sqrt(dist2d**2 + z0%%2)

hz0 = math.atan2(x8, y0) % (2 * math.pi)
v0 = math.atan2(dist2d, z0)

eom = "\r\n".encode("ascii")
with Serial("COM1", timeout=15) as com:
com.write(
f"%R1Q,9027:{hz0:.10F},{v0:.10f},0,0\r\n".encode("ascii")
)

com.read_until(eom)
com.write(
"%R1Q,9037:0.2,0.2\r\n".encode("ascii")

com.read_until(eom)
com.write(
"%R1Q,2008:0,0\r\n".encode("ascii")

com.read_until(eom)

com.write(
"%R1Q,2116:5000,0\r\n".encode("ascii")

)

results = com.read_until(eom)
fields = results.decode("ascii").split(":")[1].split(",")

x1 = float(fields[1])
yl = float(fields[2])
z1 = float(fields[3])




..csak ennyit kelljen irni.

from geocompy import open_serial, GeoCom, Coordinate

coord = Coordinate(100, 100, 100)
hz, v, _ = coord.to_polar()

with open_serial("COM1", timeout=15) as com:
tps = GeoCom(com)
tps.aut.turn_to(hz, v)
tps.aut.fine_adjust(0.2, 0.2)
tps.tmc.do_measurement()
results = tps.tmc.get_simple_coordinate()

coord_new = results.params

Es hibakezelésre még nem is gondoltunk...




Miszervizsgalat

- TS60 miiszervizsgalat
« Még a GeoComPy prototipusaval ment
 Ismétlodo mérések
* Napokon keresztiil

+ Laptoprol vezérelve + tavoli elérés




Panorama

- Egyedi panorama

* Fedélzeti program nem tud mért pontokat jelolni rajta

* Fényképezés méroallomassal
* Feldolgozas OpenCV-vel

* Demonstralja egy Osszetett egyedi progra
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Letoltés https://pypi.org/project/geocompy /

Dokumentacié https://geocompy.readthedocs.io/
Forraskéd https://github.com/MrClock8163/GeoComPy

M

Letoltés https://pypi.org/project /instrumentman /

Dokumentacié https://instrumentman.readthedocs.io/

Forraskod https://github.com/MrClock8163/Instrumentman
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Koszonom a figyelmet!




