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A szerzők

és a lektor



Előadás vázlata

•Feladat Alapú Pályázatok

•A konkrét pályázatunk szerepe, céljai

•Az elkészült segédlet bemutatása

•Felépítése, tartalma

•Néhány kiragadott részlet



Feladat alapú pályázat

https://www.mmk.hu/informaciok/hirek/fap-2018 (2018. március 06.)

1. Hiánypótló mérnöki segédanyagok

2. Példaértékű mérnöki eljárások, módszerek, megoldások

3. Javaslat új innovatív technológiákra, mérnöki eljárásokra.

maximum 1-1 millió forint támogatás

https://www.mmk.hu/informaciok/hirek/fap-2018


Segédletek az E-Mérnök rendszerben
https://www.mmk.hu/tudastar/kamarai-tudastar/letoltheto-dokumentumok

https://www.mmk.hu/tudastar/kamarai-tudastar/letoltheto-dokumentumok


Akkor ez most mi?

 Kiegyenlítő számítások tankönyv?

 Szakmai szabályzat?

 GeoEasy súgó?

 A teljesség igénye nélkül a jó gyakorlat bemutatása 

mintapéldákon keresztül



Miért van erre szükség?

 „Kész szoftverek a piacon, csak egy pár kattintás…”

 „A mai műszerekkel hibátlanul is lehet…”

 Jól mérni

 Adatokat a feldolgozáshoz előkészíteni

 Szoftvereket alkalmazni

 Eredményeket értelmezni

Mi a feladata ma egy geodéta mérnöknek?



1. Általános fejezet

1. Felmérési alapponthálózatok

1. Vetületi torzulások

2. Magasságmeghatározás GNSS vagy szintezés

2. Alappontok megjelölése

3. Kitűzési, mozgásvizsgálati hálózatok tervezése

4. Alkalmazott mérőeszközök

1. Önellenőrzés

2. Kalibrálás

3. Gyári pontosság

4. Ismétlésszám, hibaterjedés

5. Meteorológiai korrekció



Vetületi hossztorzulás http://www.agt.bme.hu/on_line/hossztorzulas.html

http://www.agt.bme.hu/on_line/hossztorzulas.html


Önellenőrzés, kalibráció

Mikor kell kalibrálni a műszert?

Elegendő a műszer vizsgálata a 

beépített programmal?



Meteorológiai korrekció

Elegendő az aktuális 

meteorológiai adatokat az 

interneten megnézni?

Vagy mérjük meg?



2. Kiegyenlítés

1. A priori középhibák, súlyozás

2. Előzetes koordináták

3. A kiegyenlítés paraméterezése

4. A kiegyenlítés végrehajtása

1. Szabad vagy beillesztett hálózat

2. 2D+1D kiegyenlítés vagy 3D kiegyenlítés

3. Durvahiba szűrés

5. A kiegyenlítés eredményeinek értelmezése



Minden rendben?
m0  apriori : 1.00

m0' aposteriori : 0.46     [pvv] : 3.11928e+00

Kiegyenlített koordináták

*************************

i     pont előzetes javítás kiegy. köz.hib konf.i.

====================== érték ====== [m] ====== érték ========== [mm] ===

1

1        X *  -0.00000  -0.00035  -0.00035 0.4 0.8

2        Y *  -0.00000  -0.00037  -0.00037 0.4 0.8

2

3        X *  -0.00200  -0.00002  -0.00202 0.4 0.8

4        Y *    6.54800   0.00032   6.54832 0.4 0.8

3

5        X *  -3.67700  -0.00007  -3.67707 0.4 0.9

6        Y *  5.54200   0.00022   5.54222 0.4 0.9

4

7        X *  -3.46600   0.00044  -3.46556 0.4 0.9

8        Y *    0.65600  -0.00017   0.65583 0.4 0.9



3. Példa hálózatok

1. Felmérési hálózat szintezéssel

2. Mozgásvizsgálati hálózat szintezéssel

3. Szabatos, négypontos hálózat pilléreken

4. Vonalas létesítmény felmérési hálózata

5. Fejlesztési terület felmérési hálózata

6. Irodaház építési hálózata

7. Hídépítés hálózata



Irodaház építési hálózata



Köszönjük a figyelmet!

takacs.bence@epito.bme.hu

siki@agt.bme.hu

A segédlet elérhető: 

Kérdéseket, észrevételeket várjuk:

mailto:takacs.bence@epito.bme.hu
mailto:siki@agt.bme.hu

